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Industrias manufactureras, automotrices, constructoras, de serviciosy otras, requieren de la aplicacion de
robots industriales en sus procesos para aumentar la productividad sin afectar la ergonomia de los
trabajadores, operarios y obreros. El desarrollo de las maquinas es sinbnimo de desarrollo de la humanidad,
€l presente proyecto pretende colaborar en el desarrollo de lacienciay latecnologia del &rea de larobdtica
El presente proyecto constituye la base tedrica para el desarrollo de futuros proyectos en torno alarobética
industrial de laregién Andina, en general, y en particular del Ecuador.
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